Régulateur de procédé avec
PROFIBUS DP

et Modbus Maitre/Esclave
Type SX77
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Information

C€

INDICATIONS

SUR LA SECURITE
ELECTRIQUE ET SUR
LA COMPATIBILITE
ELECTROMAGNETIQUE

INo

Lire attentivement ces instructions avant de passer a l'installation de cet instrument.
Instrument de classe 2 pour montage sur tableau.

Ce régulateur a été congu en conformité avec les normes suivantes:

Norme sur la BT en accord avec la directive 72/23 CEE modifiée par la directive 93/68/CEE
pour I'application de la norme générale sur la sécurité électrique EN61010-1 (IEC 1010 - 1) :
90 +A1:92 + A2:95

Normes sur la compatibilité électromagnétique en accord avec la directive 89/336/CEE
de la Communauté Européenne, modifiée par la directive n® 92/31/CEE pour :

- Normes sur les émissions RF:

EN50081 - 1 pour environnements résidentiels
EN50081 - 2 pour environnements industriels

- Normes sur l'immunite aux RF:
EN50082 - 2 pour systémes et équipements industriels

Nous rappelons que la conformité aux normes de sécurité électrique de I'équipement final
est de la responsabilité de l'installateur.

Ce régulateur ou I'un de ses sous ensembles n'a aucune partie qui puisse étre réparée
par |'utilisateur. Les réparations doivent étre effectuées uniquement par du personnel
spécialisé et forme a cet effet. Pour ce faire, le fabricant met a disposition de ses clients un
service d'assistance technique et de réparation.

Pour plus d'informations, contacter |'agence la plus proche.

Toutes les indications et/ou mises en garde relatives a la sécurité électrique et a la
compatibilité électromagnétique sont mises en évidence par le sighe (¢ situé en
marge du message.
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I IDENTIFICATION DU MODELE

Le code compiet d'identi fication
de 'instrument est reporté sur
son dtiquette.

Line procédure particuliérs per-
met de visusliser la codification
compléte de Mappareil Voir ke
paragraphe 5 | page 53,
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2 - Installation

2.1.1 DIMENSIONS 2.1.2. DECOUPE DU PANNEAU
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2 - Installation

2.2 CONDITIONS D'ENVIRONNEMENT

loo

A
Conditions standards
% Altitude jusqu'a 2000 m
i"c Température 0...50°C
%Rh Humidité 5...95 % HR sans condensation
Conditions particuliéres Conseils
o Altitude > 2000 m Utiliser le modele 24y~
if’c Température >50°C Ventiler
%Rh Humidité > 95 %Rh Réchauffer
Poussiéres conductrices Filtrer

Conditions a éviter ®

= .
@ Gaz corrosifs
Uri/ . .
M’/é Atmosphére explosive
-y




2.3 MONTAGE EN PANNEAU

2.3.1 INSERTION
DANS LE PANNEAU

1 Préparer la découpe du pan-
neau

2 Verifier la position du joint

3 Insérer l'instrument dans la
découpe

2.3.2 FIXATION AU PANNEAU  2.3.3 RETRAIT DES PATTES

DE FIXATION

1 Insérer le tournevis dans la lan-
guette comme indigué ci-des-
SOUS

2 Toumner

1 Positionner les 4 pattes de
fixation.

2 Pousser le disposilif vers le pan-
neau pour bloquer l'instrument

2 - Installaticon

2.3.4 EXTRACTION

FRONTALE

1 Appuyer et
2 Extraire l'instrument

L'instrument peut étre abime par
des décharges électrostatigues.

% ;J?

Avant I'extraction les utilisaleurs
doivent se décharger & la terre

|e



3 - Connexions électriques

3 CONNEXIONS
ELECTRIQUES
DP iE L . L
2[on i]- |35 N
ol [ve mlc |~2
vp o+ BANC]
G [7-4 |poT e |ors
gz 78] Jo Ed
S= TReME
[+ BN,
0 B+ Tops © 3
© [21]- _ioption) o1 i
I N/(-:-INZ Eavol
+ B3+ (option) EElc
- P4- __I'E'LI'L Bal+ 24v—
mYAmA ouT
AN O

3.1 BORNIER DE RACCORDEMENT

Plaques o 57 mm
de protection Lo 20n
du céblage |
Y | Section du Céblg
0,5...1,5mm
|\ﬂ1 (22 a 16 AWG)
€5 35 bornes a vis M3
& Bornes optionnelles
Couple de serrage
@ 0.5 Nm
E—=  lournevis
% cruciforme PH1
——— Tournevis plat
= 0,8 X4mm

Terminaisons conseillées

=

Cosse
H 1.4 mm 0.055 in max

o O]

Cosse fourche
AMP 165004
55mm-0.21in

1

Embout
L 5.5mm-0.21in




PRECAUTIONS PaNC €]

Bien que ce régulateur ait été
concu pour résister a de fortes
perturbations présentes sur les
sites industriels (niveau IV de la
norme IEC 801-4), il est vivement
recommande de suivre les recom-
mandations suivantes :

A

Toutes les connexions doivent res-
pecter la législation locale en
vigueur.

Séparer la ligne d'alimentation des
autres lignes de puissance.
Eviter la proximité de télérupteurs,
compteurs électromagnétiques et
moteurs de fortes puissances.
Eloigner I'appareil des unités de
puissance, particulierement de
celles a controle par angle de
phase.

Seéparer les signaux bas niveau de
l'alimentation et des sorties.

Si ce n'est pas faisable, utiliser des
cables blindes pour les signaux bas
niveau, et relier le blindage a la terre.

3 - Connexions électriques

3.2 CABLAGE CONSEILLE PaNC €

Goulotte pour les cables d'alimentation et des sorties

A B A B

D & | |[S A = Alimentation
oDl [ E— - B = Sorties
@ @ | & C = Entrées
@ @ | | e analogiques
i‘ D = Sorties
analogiques
E = Entrées logiques

F I:|) C\: DC I‘E DC DC Liaison série




3 - Connexions électriques

3.3 EXEMPLE D'UN SCHEMA DE CABLAGE (COMMANDE D'UN SERVOMOTEUR)

Retransm.. Commandes

RS485 j

Supervision

[]

—

VN

[3]

Interrupteur
d'alimentation

I —
Izl + 0.5AT|§|:‘| 5
E - B &k -
8]c ¢ 22—
0 = Alarme

...........

...........

I
—J—

...........

| AN Fan N P

I

..20mA

Servomoteur

PL100

=7

Transmetteur

A

Notes:

1] S'assurer que la tension d'alimentation cor-
respond a celle indiquée sur I'appareil.

2] Ne mettre I'appareil sous tension que
lorsque I'ensemble des raccordements a
éte effectue.

3] Pour le respect des normes de sécurité, I'in-
terrupteur d'alimentation doit indiquer I'ins-
trument qui lui est associé. |l doit étre acces-
sible facilement par I'utilisateur.

4] L'appareil est protégé par un fusible 0.5
A~ T. En cas de défaut, nous vous sug-
gérons de renvoyer |'instrument au fabri-
cant pour réparation.

5] Pour protéger l'instrument, les circuits
internes comportent:

Fusibles 2ZA~ T pour les sorties relais,
TA~ T pour les sorties Triac

6] Les contacts des relais sont déja proté-
gés par des varistances
En cas de charges inductives 24 V~,
utiliser les varistances modeéle A51-065-
30D7 (sur demande)



3.3.1 ALIMENTATION

Alimentation a découpage et a
double isolation avec fusible
iIncorpore

Version standard:

Tension nominale:

100 - 240V~ (-15% + 10%)
Fréquence: 50/60Hz
Version basse tension:
Tension nominale:

24V~ (-25% + 12%)
Fréquence: 50/60Hz ou 24V-
(-15% + 25%)
Consommation 3VA max

Fusible 0.5A T
incorporé
=—{25(H— L
Alimentation
sk
27—

Connexion a la terre
Environnements industriels: pas
nécessarie

Environnements résidentiels:
hécessarie

3.3.2 ENTREE MESURE PV

A Pour thermocouples L-J-K-S-R-T-B-N-E-W

+ Respecter les polarités

+ Pour une extension eventuelle, utiliser un cable de com-
pensation correspondant au type de thermocouple uti-
lisé.

+ Si le cable est blindé, ne raccorder la terre qu'a une
seule extrémité.

B Pour capteurs thermométriques Pt 100

3 - Connexions électriques

11+

'@ = Résistance

de lighe 15082 max

+ Pour un raccordement en 3 fils, toujours utiliser des
conducteurs de section identique (1 mm? min).
Résistance de ligne 20Q max par fil

Pour un raccordement

+ Pour un raccordement en deux fils, toujours utiliser T DE' en deux fils,
des conducteurs de section identique (1.5 mm? min.) ponter les bornes
et ponter les bornes 11 et 12 —O05 @ 11et12
B1 Pour AT (2 x RTD Pt100) Spécial
AAVGC une distance de 15 m entre la sonde et le régu-
lateur et un cable de 1.5 mm?* de section, |'erreur est N D‘E
de environ 1°C. R1 Utiliser des fils
o I {;lﬂ de 1.5 mm* min
R1 + R2 doit étre < 320Q Ro et de méme longueur
Résistance de ligne
e D‘E g

20€2 max par fil



3 - Connexions électriques

3.3.2 ENTREE MESURE PV

C Pour mA, mV

C1 Avec transmetteur 2 fils

\im\-/l- mA E +
09 | g I°
e 2

Résistance d'entrée = 30Q2 en mA
Résistance d'entrée > 10MS en mV
Résistance d'entrée = 10KQ en Volt

Transmetteur

G

4...20mA

_E

[

{36]24v-

[1]
+

I

C2 Avec transmetteur a 3fils

Transmetteur

PV +

36

24V—

[1]

[1] Alimentation auxiliaire pour trans-
metteur 24V- £20%/30mA max, non

S[EIE:
"B

protegée contre les courts-circuits

3.3.3 ENTREE MESURE - ENTREE FREQUENCE IN2

En entrée fréquence, I’entrée
IN1 n’est plus disponible

Bas niveau:

0...2Volt /0.5mA max

Haut niveau

3...24Volt / ~ 0 mA max
Gamme de fréquence
0...2KHz / 0...20KHz

avec sélection en configuration
Utiliser des capteurs a sortie
NPN ou contact sans char-

ge

+5V

10KE2

10KE2

Hz (

DI

ek




3.3.4 ENTREE AUXILIAIRE

A - Consigne externe

B- Potentiometre

Courant 0/4...20mA
Résistance d’entrée = 30Q

Tension 1...5V, 0...5V. 0...10V
Résistance d'entrée = 300KQ

I

+
m

- e —

YR

+19

D

(
+
mV-V A

Non disponible avec entrée en
fréquence

Pour la mesure de la position du
servomoteur

100% De 1002 a 10K$2 max
Paokh
o ? > Course|Course
_ utile totale
Faolk. |
0%
16 w| 100%
17 %—-[]
A 0%
J7 18 0%

3.3.5 ENTREE LOGIQUE

L'entrée logique active cor-
respond a |'état ON et au
contact ferme

L'entrée logique inactive cor-
respond a |'état OFF et au
contact ouvert

TTL
o.c.

3 - Connexions électriques

NPN Contact

O.C.

isolé

KR,

C1
—

C2
p—

C3
L~

Al

Com.

+IL 1
+IL2

+IL3



3 - Connexions électriques

3.3.6 SORTIES OP1 - OP2 - OP3 - OP4 - OP5 - OP6 (OPTION) AR
Le mode de fonctionnement des Régulation Alarmes Retransmission
sorties OP1, OP2, OP4, OPS5 et s -
OP6 est défini au moment de la Principale Seconqalre‘ AL1 | AL2 | AL3 | AL4 PV / SP
configuration. Les combinaisons (Chaud) (Froid)
possibles sont: A simple OP1 OP2 | OP3 | OP4 | OP5 | OP6
B action OP5 OP1 | OP2 | OP3 | OP4 OP6
D OP1 0P2 OP3 | OP4 | OP5  OP6
“E | Double OP1 0P5 OP2 | OP3 | OP4 OP6
F action 0P5 0P2 OP1 OP3 | OP4 OP6
G 0P5 OP6 OP2 | OP3 | OP4
L | Servomoteur | OP1 A | QP2 VW OP3 | OP4 | OP5  0OP6
ou:
OP1 - OP2 Sorties Triac ou Relais
OP3 - OP4 Sorties Relais
0P5 - OP6 Sortie logique/ analogique de régulation ou retransmission




3 - Connaxions &lectriquas

3.3.6-A SORTIE REGULATION 3,36-C SORTIE REGULATION DOUBLE ACTION
SIMPLE ACTION A RELASS({TRIAC) RELAIS{TRIAC)/RELAIS{TRIAC) A
Fusitie bushve
B —e= D Rk —e= |_ll [ BR]
ﬁ\, P .q?_. (1] Botine @EH t?-i [$) ﬂg ;DPQ "'t;,q"::[ﬂ y
e b . .
e P8, s B — |
C.. ¢
3.2.6-B1 SORTIE REGULATION 3.3.6-D1 SORTIE REGULATION DOUBLE ACTION _
SIMPLE ACTION LOGIQUE X ¢ AELAIS(TRIAC)I/LOGIQUE AL
Rdsis FL3'3 ] Fo as
gtatique A = L] star L
= Bty o e
Crimrge Charge -
cha.ad Froicl
3.3.6-B2 SORTIE REGULATION 3.3.6-D2 SORTIE REGULATION DOUBLE ACTION
SIMPLE ACTION ANALOGIQUE  [EN<¢ RELAIS{TRIAC)/ANALOGIQUE A4

a1+ m m_\f.‘-.f Flsioie M

e [ ATA MY
oG 500 MEEN . afg [Zes

G




3 - Connaxinns électriques

3.3.6-E1 SORTIE REGULATION DOUBLE ACTION

LOCHQUE/RELAIS{TRIAC)
Retaes
Tt
stalidjue | E +
Rey| |oms On
g
harge I E—
chaud

3.3.6-E2 SORTIE REGULATION DOUBLE ACTION

ANALOGIQUE/REL AIS{TRIAC)

harge
chaud I:] CD 40 PS é&

3.3.6-F1 SORTIE REGULATION DOUBLE ACTION

LOGIQUE/LOGIQUE
F{g[{azs
1
slatkjue | @+
Eﬁ St OP5 ﬂ N
harge ' ﬂ —
chalid

A
AP o[
=
—a3p Ll
FuamgBebm contacteur
Chearge Froic
@P OF'2 b‘-‘i [1]
=1
F%;bleeobm contacteur
Cherge Toid
Relas
+-E Statiqus
NQ ops | |YAV|
__@'_I GPa_rge
roi

Notes pour pages 17 - 18 - 18

Sorties relais OP1 - OP2

- Relais SPST N.O., 24/250 V.~ pour
charges résistives

+ Fusible 2A~T

Sorties Triac OP1 - OP2

- Contact NO pour charges résistives,
1A/250V ~ max, lusible 1A~ T

- Fusible TA~T

Sorties logigues isolees OP5-0OP6

« 0...24V-, £20%, 30 mA max

Sorties analogiques isolées OP5-0OP6

- 0/4,...20m4, 750Q / 15V max
0/1...5V, 0...10V, 5000 / 20mA max

[1] Varistance pour charges inductives
24V ~ seulement



3.3.6-F2 SORTIE REGULATION DOUBLE ACTION
LOGIQUE/ ANALOGIQUE

Falas
stangque

81+

VY

i T—
Charge
chaud

ops (DN

3.3.6-F3 SORTIE REGULATION DQUBLE ACTION
ANALOGIQUE/AOGIQUE

Charge¢ (o
el

3.3.6-F4 SORTIE REGULATION DOUBLE ACTION

+rn£~. myy

XY

ANALOGIQUE / ANALOGIQUE
Cha
cravy l]|] CD E* é}

U.n’rUmA.i..-
00 = | Oy
AR
Fslais
+ Staticue
i
R ore | (YT
L
ot Charge
froid
AR
'-.fm'-.»'rrm.;.
s

CEG% =

D!

froe

3 - Connexions élecUigues

3.3.6-G SORTIE SERVOMOTEUR
RELAIS{TRIAC} / RELAIS{TRIAC)

Commande de servomoteur

Sans recopie, sortie & 3 positions

fouveriure, lermelure, arret)

—31
OP1
iiom
B3

Cuveriuresa

ov-—®

Fermeluwre w




3 - Connexions électriques

337 SORTIES ALARMES OP1-2-3-4 (€]

NG Fusitle
ora _ [FIm cead]]
: ' OY~O
b
T J.ah&'ﬁ [1] Cm@e ﬁLSlg
A FLI,-s_nE.)Se
ianla
N S
t{ OP4__ | v i) charge m_4|
E o RYENY

A Les sorties relais/triac OP1 et OP2 ne peu-
vant dtra utllisdes comme alarmes gus si
ollas n'ont pas été configurdes comme sor-
ties régulation,

Fusitle
— R 1R =
opi |10 charge AL1|:|
@ o RYENT

o
S o T

[1) Varistance pour charges inductives
24V~ seulement

<0

3.3.8 SORTIES
OP5 ET OP6 (OPTION)

Chargs
chzdd [:]CD D:S %?

Al

Chage
{% DPE d)lll] [§8%]
=[21p

Les sorties OP5 el OP6 peuvenl étre confi-
gurées en sorties régulalion ou en retrans-
mission PY/SP

Isolation galvanique

500V ~/1 min
- 0/4...20mA, 750 / 15V- max

0/1...5V, 0...10V, 500Q / 20mA max

3.3.9 LIAISON SERIE
{OPTION) A
MAITRE [

— |ESCLAVE

— o 4B

_@_ _@@_
__@ C C @__

Isolation galvaniaue 500V ~/1 min
Conforme au standard El& RE435, protoco-
le Modbus/ Jbus

Mini-commulaleurs de réglage de terminai-

ESCLAVE -

A

Consulter le manuel
"PROTOCOLE DE
COMMUNICATION

DES REGULATEURS

MODELE SX 77"




3.:3.10 PROFIBUS DP (OPTION)

ool
v o}

DG

v o

+ Isolation galvanique
500V~ /Tmin
+ Conforme au standard
EIA RE485
pour Profibus DP
+ Cable de liaison
Paire biindée selon specs. pour
Profibus (ex: Belden B30794)
+ Longueur max
100 m a 12 Mb/sec

Résistances de terminaison 220Q
et 3900 (/s W, £5%) pour mon-
lage exteme sur les stations de
deébut et fin de ligne uniquement,

. oF
DN Station
Profibls
- DG dedsbut
|
: VP

DpP

DN Atres
stations
pg Profibus

VP

[E]2]
DN Staticn
39{}9 Profibus
ne defin
3908
VP

3 - Connexions électiiques

Pour faciliter les connexions, utiliser un connecteur @ broches type
D-SUB -Modéle AP-ADP/PRESA-DSUB/9P.

A utiliser avec un connecteur a 9 broches male type ERNI pigce
no. 103648 ou similaire.

)@g!@@

ﬂ~iﬂl~f_f:§§-2_3/ e
D-SUB 9 . Description suivant

XS | broches Signal  |o5scifications PROFIBUS

] 3 RxD/TxD-P (DP) |Transmission/Réception +

V4 8 RxD/TxD-N {DN) | Transmission/Reéception -

Potentiel de référence
3 S DGND (0C) {connecte a 5V)
4 & VP (VP) Alimentation pour résistance

de terminaison (P5Y)

Les informations détaillées relatives au cablage peuvent étre trou-
vées dans le Guide Produit Pofibus cu sur Internet &:

http://www.profibus.com/online/list

2l

























































4 - Litilisation
4.4,6 PARAMETRAGE - MENU DES SORTIES

ISRy
{ Menu AL T Temps de cycle
g Y des sorties L., de la sortie de regulation
— = foul vec Bquiation die~ < T T T AT T T T e e e .
NE L LS —T— contlns) 0.2...100.0 sec ! | |
.0 5 } !
Limite basse ‘i' Algorithme Algorithme
o 8 = | [P L | doiasortodo sgation bonisdiiied Chaud-Froid
S ) {pas dispanible en I - -
—=——=—5=" Chaud/Froid) 0...100% | ! |
10O | y S|
, Limite haute C iy IL 11| Temps T _)| Bande motte
| UE’ H dela surﬂederégulaﬁm: ”ul. ” de parcours L’hl_"‘l_d 0.0...5.0%
1 _|_-_1 —Lﬁﬂ_ 0. JG‘D‘% t | g:f-_T__ 15, 600 Sﬁmm _Q Q:j @-
Algorithme Algorithme | : T
On-0ft 1 "t | Vitessede variation " AT Résolution mini T ] cl
g I H ution minimum ,ﬁ r emps de cycle
L P | dotasortie de régulation | [ U (71 21| delasortie _ISZ. L | sortie Froid
" s {pout étre exchie) ! 1 = ;:; = {Hystérésis) 0.1...5.0% I_; '«g; (en discontinu seulement)
—”—*—_T OFF001..8989%sec | — 7~ = T 0.2..100.0 sec.
o | : , ey ¢
- Valeur Soft Start 1 R ] 3| Limite haute
] El_': .DF dehﬁﬂrﬁﬂdﬁ{égulﬂﬁﬁni " E”:J[H ﬁjﬂlﬂ Froid
— ! i Sl
| Y ] st LS el B i 6l o o
____H!___-_m]__.-;_’ de la sortie | | A TR
— = derégulatmn .................. : M iy, Ry
= j 5% Echell e Ty ” Lamsﬁ'?!d agr?aunn | | nr,- [l Uitm?: d g:rmuunn
. enlritésPlysiges | |—== fe L du ot star [ * — =) et e exclug
{ ) e O F 001 299.99%s8c
S SRR ——— i i
S S S —— \ e . R —— - = = ——



4 - UtHlisation
4.4.7 PARAMETRAGE - MENU COMMUNICATION SERIE

e [ ey {11

communication

série ”E'I'.'L,l

IS=a- 1
o . .

Selon le type de liaison série disponible {voir Identification du modéle page 5), les parameétres
suivants sont disponibles:

RS485 Modbus/Jbus fﬁﬁﬂx
ESCLAVE + PROFIBUS P | IC] =

*
RS485 Motbus/Jbus  Index

ESCLAVE Cl= |
| )
el s — TS e + AdelS e
k1| serie ESCLAVE ESCLAVE + MAITRE |G| = série ESCLAVE
[ T_ E&E%bn prdsents) | ? 5l Fﬁ?}lm présente)
SE00 /1...247 o l j (1...247
Vitesse MAITRE Vitesse
*-”j' ESCLAVE r ‘J 2L vaiie [3' d* -1 escLAvE
il 112002400 = 1| ne (4E5 — = @ 200/eM00
“aunae0ny 19200 TR T Sa0ae00; 19200
Protocole d - I Vitesse Protocole d
communication ESCLAVE ’:'E" Al MAITRE - I 1£0.1] cammunication ESCLAVE
Mbha5/dbuS [ = 1 P T T = @] lbus /dbub
e | 000/9500/ 19200 g
Parité pl_ r:’ | Protocole de i ':'l“."j““ Adresse
nanfB/Eut afadd U ELE communication MATTRE ~NHLTRLE | pROFIBUS DP
I fthus [dbub 1 = 3. 124


















L'Adaptive-Tuning (réglage
auto-adaptatif) a auto.appren-
tissage est de type non Intru-
sif. Il ne perturbe pas le procé-
dé puisque la sortie régulation
n'est pas influenceée durant la
phase de recherche des para-
metres PID optimaux.

Réglage Auto-adaptatit

Pt taalicn
=

y " Nouvealis
¢ pArametres

Il est particulierement recom-
mandé dans le cas ol les
caractéristigues du proceédé
sont variables dans le temps
ou changent selon les valeurs
de consigne.

Il m'est demande aucune inter-
vention a l'opérateur, Son fonc-

tionnement est simple et sar: il
analyse la réponse du procédé
a la perturbation, en mémotrise
la réaction en intensité et fré-
quence et, sur la base des don-
neées statistigues mémonseeas,
corrige et valide automatique-
ment les valeurs des parametres
PID,

C'est le systéme idéal pour les
applications ol des modifica-
tions des paramétres PID pour
s'adapter aux changement de
conditions du procédé sont
fondamentales.

En cas de coupure secteur,
avec I'adaptative tuning actif,
les valeurs des parameétres
PID sont mémorisées et sont
utilisées au redémarrage.

A retour de l'alimentation,
I'adaptative-tuning redémar-
re automatiquement.

LI

FF oL
Constante de temps, en
secondes, du filtre RC de l'en-
trée mesure PV, Avec OF F | Ia
foncton est exclue,

Réponse du filtre

100% %

Filtre d'entrée

-\*

0 ffex Temps
de itre

! _ IC | Décalage

”-L:l',l de la mesure

Elle permet de décaler |'échel-
le d'au plus = 60 digits.

4 - Utiisation

I o | Temps
ESdM Seianonase
Il est exprimeé en secondes.

Ce paramelre est utilisé pour les
procédés lents et permet de
régler le tlemps d'échantillonna-
ge de 0.1 a2 10 sec.







457 MENLU LIAISON SERIE (OFTION)

#Add. SEEscrave

« | ... 247
#AAd. Pidiisus or
ESCLAVE -1...1 4

Tous les insiruments moeoidés

o superviseur dolvent avoir des
sdresses différentes.

Aviee OFT e ségulateur niest pas
eanmectd

#bdl‘ S E‘.l‘:[ﬂ?ﬂ\rt
#bdr.

Vitesse des échanges de 1200
i 19200 bitsee

HPAry™"

Réglable sur paie  EVEnD ou
impare. odd  Sur None
{Aucune) I parite cut exclue

Menhe
AlITRE

Truis limsone wrics somt dis-
poaiblis

A -Modbusdbus  ESCLAVE

Lies valéury des paramétres pews-
vent étre [ues of sl possibles

mdi fides.

B« Modbus/Tbus M ATTRE
Packans Mathitnticue
Permit |4 transmssion of requé
it des paramétres vers Lous les
apparcils équipds de | ligison
Modbus/Thus ESCLAVE (APl par

ex.)

Le puckage Mathémuiique por-
mel des cnleuts aver: ey données
recucs pae ln commmunacat ign

ESCLAVE ) gz
ESCLAVE 2

ESCT AVE 3
Excenple:

Le MAITRE 5X 77 regoil [s me-
sure des ESCLAVES 1 (Cl)i= 2
(SX 77) I} compare les deun va-
leurs &1 envoie la plus haute &
l'esclave 3 (PLC)

Les opérabons mathéma-
Ugues disponibles sunt -

[+ -1l /I>]<]

Pour défimr les opérations réali-
sfes par cetle fonction, || =si
nécessaire  ‘uiiliser le logitiel de
configuetion { Voir manuel spéci-
it

& - Lplisapon

C -Pofibus DP. ESCLAVE
{Pyo cest Field s proiocol )

Standary indusiriel pour e ac-
condement des instruments pen-
phériques 4 une machioe.

Cee protocole offre divers svantages
par rapport Ay autres standands
utifiecs par d'mitres foumissens |
* Vicse det hangss

lusqua Mhb'sec

vec isalation,

» La liste des données & iTans-
mefire  cal configurable par
I"utilisatoue
Elle peut ére détimie d |"aide du
software de configurtion (vair
mnniel spécifique)















é - Cpmmandes
Al COMMANDES  COMMANDES DU REGULATEUR ET PHASES DE FONCTIONNEMENT

Les commandes peuvent éire
effectudes de 3 fgons

3cB.5

B -6Y

L
mn 38 B 5 VA 6.2 ENTREES LOGIQUES 6.3 LIAISON SERIE
: VeI page 53 vair page S8 Vinr le manuel spéciligque

(1123148

« Modification de la consigne

» Passage en manue!

+ Seélection Locale [ Externe

« Appel des consignes

mémorisées

& .2 * Lancement/Arrét autarégiage
* Lancement/Arrét programme

= (voir page 66}

m A
=2 =



















1 - Programmateur de-consigne

EXEMPLE DE PROGRAMME
A - )
°C | Consigne GF_Y| SR g ,
4 Ecart maximum SE 10
350 — |'3'_F°'_C'7] ,,.f-'béind |~ ""'
Lotk i - 56712
250 —| Lancement |SP ] J BP T3
du programme g I temere
200 | £ Ii.fm |
150 \r’\ F "
B = GR_F]
50 — =
SFT]
0 30 50 70 80 110 170 190 210 230 250  Temps
Segment| Initial r o] # 5 g° 10°  [11°9112° 13°] 14° | Final
Temps| 0 11| 12 +E, tdé_| 15 t9 1o 111412 [3] 114
Sortie Clo | | |
logique OP3| [0Fn_|
Sortie [E:":@_—|
logique OP4| [IFn |

5:4]

7.2 FONCTIONNEMENT DU

7.2.4 ECART MAXIMUM
TOLERE (bdnd )

Dans le cas otl lamesure PV sort
de la bande definie autour de la
consigne pendant un temps Ti,
le décompte du temps est sus-
pendu jusqu'au retour de la
mesure dans la bande. L'écart
maximum est défini lors de la
configuration du ségment,

La durée du segment devient
-+ +Ti



PROGRAMMATEUR

A. Ranpe

Ee ]
-.L |?_1.,.___. + T

B. Palier

1 - Programmmatew de consigne

7.2.2 REDEMARRAGE DU PROGRAMME APRES UNE COUPURE SECTEUR

Le paramewre FJ L] permet de
definir le compartement du pro-
gramme apres une Coupuie sec-
Lleur (voir page 62). 3 choix somt
passibles:

I ermk | Continue
r BS | Reset

 dl1P| Continue selon
une Rampe

Avec le choix [ gk |

Le déroulement du programme
reprend a l'endroit of il s'ést
interrormpul.

Tous les parameétres, comme
la consigne ou le temps restant
reprennent les valeurs en cours
au moment de la coupure.

SP
Coupure secteur

L

o+ & 1L Durée de ia coupure

Avec le choix i~ £E'% |

Au retour de I'alimentation, le
programme se lermine et le
régulateur reprend la consigne
locale.

Avec le choix z:.” !F'|

Le programme reprend a 'en-
droit oi il s'est interrompll,
Dans ce cas, PV retourne a la
valeur SP suivant une rampe
dont [a pente est celle du der-
nier segment en cours au
moment de la coupure.

Cougure pendant un palies

4 Coupure secteur

)

Coupure pendan! une rampe

Coupure secteyr

~N

L ]













7.5 LANCEMENT /ARRET D'UN PROGRAMME.

Les commandes transmises aul
réguiateur sont différentes selon
les phases de fonctionnement:

A En consigne locale

B)Quand le programme est en
exécution

C]Quand le programme est en
maintien

Commandes transmises au
regulateur

Type de Locale Programmée  Programmee

consigne

8N COUrs

Phase Lancementd'un Exécutiondly  Maintlen du
programme programme pregramms

A B C

Cormmandes

possibles e

Réglage
de la consigne

locale
Lancementdu| | Maintizn du Cantinuet 12
programms -"i programme | programme

| — |
' _

At du At du ATt dy
programma programme programme
gen mode logal | | en mode local en mode local

) L J

| Lorsque Je

programine sl
terming, ke
régulateur
retoung en
maods local

1 - Programmateur de consigne

Pour faciliter la compréhension,
les diverses phases sont repré-
sentées en séquentiel

Lancer cu arreter un program-
me peut se faire de dewux fagons:
Directe par le clavier par la
touche [\mir page 66)

par le menu des parametres
(voir page 67)



























Si vous rencontrez des difficultés avec I'installation ou le service de cet équipement, contactez votre Ingénieur régional ou
notre Département assistance clientéle a Trappes,
téléphone 01 30 66 43 43.

smra)(sarco

SPIRAX SARCO
Z| des Bruyeéres - 8, avenue Le verrier - BP 61
78193 TRAPPES Cedex
Téléphone : 01 30 66 43 43
Télécopie : 01 30 66 11 22
courrier@fr.spiraxsarco.com

Toute correspondance doit étre envoyée a I'adresse ci-dessus.

Dans I'éventualité ou le produit doit étre retourné, il doit étre expédié,
clairement libellé et identifié a 'adresse ci-dessus.
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