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Descripcion

La gama de actuadores eléctricos EL7000 estan disponibles con
voltajes de alimentacién de 230 Vca, 115Vcay 24 Vca. Hay dos tipos
de control en esta gama, VMD (Servomotor), y control modulante (0/4
—20mA o0 0/2 - 10 Vcc), cuando se montan en una valvula de control
proporcionan un control modulante o todo/nada (on/off).

La serie de actuadores eléctricos EL7000 puede usarse con las
siguientes valvulas:

SPIRA-TROL

2vias 5y "BM, SB, KA, KB, KC y NS / % f; R\ § \
. TW valves (DN20 - DN50) d |
3-vias { ]
QLD and QLM (DN15 - DN50)
EL7100 Brida de montaje (DN15 - DN50)  EL7011 [ ]
Acoplamiento Serie LE, KE (DN15 - DN50)  EL7010 ||
EL7200 Brida de montaje (DN15 - DN50)  EL7021
Acoplamiento Serie LE, KE (DN15 - DN50)  EL7020 | I
Adaptador Para vélvulas autoaccionadas (DN15 - DN50) EL7012 [ |
. [— —43
Operacion E o
El mecanismo de funcionamiento consiste en un motor de pasos
y un tren de engranajes que convierte un movimiento rotativo a lineal.
Contiene sensores sin contactos de efecto Hall para un control de
Posicionamiento permanente, desconectando el motor en las posiciones
de fin de carrera.
Opciones y Accesorios , — |
SE (resorte extiende vastago) para modo a prueba de fallos (solo 1 kN). 2 L=
Tapa IP65 para toda la gama excepto versiones 0,6kN. EL7100 EL7211A-SE
Motor 24 Vcc disponible para toda la gama.
Datos técnicos
Modelo EL7111 EL7211A-SE EL7212A-SE EL7113 EL7113A EL7213A-SE
Alimentacion 230 Vca 115 Veca 24 Vca
Frecuencia Hz 50/60 Hz + 5%
Carrera 20 mm
Consumo VA 7 VA 20 VA 25VA 3,5VA 3,5 VA 20 VA
Proteccion IP54
Velocidad actuador 0,11 -0,2 mm/s |0,17 - 0,25 mm/s|0,17 - 0,25 mm/s | 0,11 - 0,2 mm/s | 0,11 - 0,2 mm/s {0,17 - 0,25 mm/s
Fuerza del actuador 0,6 kN 1,0 kN 1,0 kN 0,6 kN 0,6 kN 1,0 kN
Limites temp. ambiente -10°C a + 60°C
Motor Motor de pasos
Terminales 1,5 mm
Entrada de cables 1xM12x15 1xM16x 1,5 1xM16 x 1,5 1xM12x1,5 1xM12x1,5 1xM16 x 1,5
1xM16x 1,5 1xM20x 1,5 1xM20x 1,5 1xM16 x 1,5 1xM16 x 1,5 1xM20x 1,5
0 -10 Vec 0 -10 Vce 0 - 10 Ve 0 -10 Vec
~ 2 -10 Vcc 2 -10 Vcc 2 -10 Vcc
Senal de Control VMD 4-20 mA 4-20 mA VMD ‘21 :;8 \r/;z 4-20 mA
VMD VMD VMD
Resorte No Si Si No No Si
Accionamiento manual No Si Si No No Si

En beneficio del desarrollo y mejora del producto, nos reservamos el derecho de cambiar la especificacion.

© Copyright 2009



Pagina 2 de 4

Materiales
Material
No. |Parte EL7100 EL7200
1 Tapa actuador Polimero relleno con vidrio 2122
2 Volante - POM ! ' B1 |
3 Prensacables PA PA c ‘ ‘
4 Pilares
5 Adaptador Acero BZP pasivo
6 Brida montaje

N —

R | I I 6
1wy Imy imy sy

EL7100 EL7211A-AE

Dimensiones / peso (aproximados) en mm y kg

Actuador A Al B B1 Cc* Peso
EL7111 255 - 109 - 140 1,5
EL7211A-SE - 471 - 100 140 3,0
EL7113 255 - 109 - 200 1,5
EL7212A-SE - 471 - 100 200 3,0
EL7113A 255 - 109 - 200 1,5
EL7213A-SE - 446 - 100 200 3,0

* Distancia para retirar la tapa del actuador
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Presiones diferenciales maximas para estanqueidad Clase IV (metal-metal)
KE, LE, KEA y LEA con estopada de PTFE o Grafito

Tamano DN15 DN20 DN25 DN32 DN40 DN50
Kv 4,0 6,3 10 16 25 36
Carrera 20 mm
Presion diferencial (bar)
Tipo de i Voltaje o o o o o [}
ve':vula aTc'E,‘L;’Z j oy g o £ w E w & ww £ w £
© © © © (1] ©
E |6 | & | &5 | & | 6| & |6 | &8 | 6| E |6
EL7111 230 9,8 6,3 2,2 2,1
EL7113 24 9,8 6,3 2,2 2,1
KE 2-vias |EL7113A 24 9,8 6,3 2,2 2,1
y
LE 2-vias |EL7211A SE 230 29,7 14,8 22 10 12 4,8 10,3 4,2 2,6 1,2
EL7212A-SE 115 29,7 14,8 22 10 12 4,8 10,3 4,2 2,6 1,2
EL7213A-SE 24 29,7 14,8 22 10 12 4,8 10,3 4,2 2,6 1,2
Presiones diferenciales maximas para estanqueidad Clase IV (asiento blando)
KE, LE, KEA y LEA con estopada de PTFE o Grafito
Tamano DN15 DN20 DN25 DN32 DN40 DN50
Kv 4,0 6,3 10 16 25 36
Carrera 20 mm
Presion diferencial (bar)
Tipo de Tipo de
valvula actuador Voltaje o o o o o o
gl S k|5 B S|k §| e8|
& | 6 | & | 5| &8 |6 | & |6 | & |6 | & |6
EL7111 230 24,4 9,5 19,3 7,5 12,8 5,0 9,9 3,8 4,2 1,6 3,0 11
EL7113 24 24,4 9,5 19,3 7,5 12,8 5,0 9,9 3,8 4,2 1,6 3,0 11
KE 2-vias |EL7113A 24 24,4 9,5 19,3 7,5 12,8 5,0 9,9 3,8 4,2 1,6 3,0 11
y
LE 2-vias |EL7211A SE 230 40 29,7 35 23,2 23 15,5 18 11,9 77 51 5,5 3,6
EL7212A-SE 115 40 29,7 35 23,2 23 15,5 18 11,9 77 51 5,5 3,6
EL7213A-SE 24 40 29,7 35 23,2 23 15,5 18 11,9 77 51 5,5 3,6

Presiones diferenciales maximas solo para control modulante
QLD y QLM Valvulas de 3 vias con estopada de PTFE o Grafito

Tamanho DN15 DN20 DN25 DN32 DN40 DN50
Kv 4,0 6,3 10 16 25 36
Carrera 20m
Presioén diferencial (bar)
Tipo de Tipo de
valvula actuador | Voltaje " g " g " g " g " g " g
| 08 | E| OB | E| B |BE| S |E| B |E]| B
o (O] o (O] o (O] o O o (O] o O
EL7211A-SE| 230 26,6 12 26,6 12 15,3 6,4 9,2 3,7 5,6 2 3,2 1
QLD 3-vias
y EL7212A-SE| 115 26,6 12 26,6 12 15,3 6,4 9,2 3,7 5,6 2 3,2 1
QLM 3-vias
EL7213A-SE 24 26,6 12 26,6 12 15,3 6,4 9,2 3,7 5,6 2 3,2 1
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Guia de seleccion del actuador serie EL7000

Tipo EL

Eléctrico

E

Serie 7 = Serie 7000

iy
1l

Fuerza del actuador 0.6 kN (SE no disponible)

2 =1,0kN
Carrera del actuador 1=20mm

1 =230 Vca
Voltaje 2 = 115 Vca

3 =24 Vca

En blanco = Control VMD (SE no disponible)

Modo de Control A = 0/4-20mA 0 0/2 - 10 Ve

En blanco = sin opcién a prueba de fallos

Modo a prueba de fallos SE = Resorte extiende vastago

SE

I IIJ> II—‘ II—L III\) II\I I,_

Ejemplo de cémo pasar pedido: 1 actuador eléctrico EL7211A-SE 230 Vca con resorte extiende vastago.

Recambios

A continuacién se detallan los recambios disponibles. No se suministran otras piezas como recambios.
Acoplamiento (DN15 a DN50) 5

Brida de montaje (DN15 a DN50) 6

Como pasar pedido de recambios

Al pasar pedido debe usarse la nomenclatura indicada en el cuadro de recambios

indicando el modelo del actuador.

Ejemplo: 1 brida de montaje para una actuador eléctrico EL7211A-SE 230 Vca. EL7211A-SE

EL7100
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